V kolmé axonometrii dané axonometrickym trojuhelnikem AXYZ(70,60,80) je dén levotoCivy
$roubovy pohyb osou rotace o=z a redukovanou vyskou zavitu v=20. VySroubujte smérem nahoru
bod A[-40,20,30] o posunuti d=40 do bodu B. V Bodé B sestrojte tecnu ke Sroubovici.
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