4. cviceni: modelovani v prostoru — elementarni télesa a jejich
prliniky s rovinou a pfimkou

Elementarnimi télesy rozumime kolmy hranol (+ specialni pfipady —n-boky pravidelny pro rGzna n,
kvadr, krychle...) kolmy jehlan (+ specialni pfipady —n-boky pravidelny pro rliznd n), rotaéni valec,
rotacni kuZel a kouli.

V axonometrii je budeme je zobrazovat s podstavou v nékteré z pomocnych priméten, v Mongeové
promitani i v obecné poloze.

1 Priklad — podstavy v primétnach: v pravouhlé axonometrii zobrazme

- libovolny rotacni valec s podstavou v pidorysné
- libovolny rotaéni kuzel s postavou v narysné
- pravidelny Sestiboky hranol s podstavou v bokorysné

Podstavy je tfeba sestrojovat v rovinach, ve kterych podstavy leZi, vySku uréime bodem mimo rovinu
podstavy. Rhino pak sestroji vrchol (nebo horni podstavu) télesa na kolmici k podstavé prochazejici
jejim stfedem ve vzddlenosti uréené uzivatelem. Kuzel a valec Ize sestrojit jedinym pfikazem. Podstavu
hranolu sestrojime zvlast jako kfivku, hranol pak sestrojime z menu Téleso/Vytahnout rovinnou
k¥ivku/PFfimo.
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Je-li zadana konkrétni axonometrie axonometrickym trojuhelnikem, nastavime ji stejné jako v pt. 4
predchoziho cviceni.

2 Priklad — podstavy v obecné roviné: Je dana rovina a(10,12,5) V Mongeové promitani
sestrojte libovolny rotacni kuZel a pravidelny Sestiboky hranol s podstavami v roviné a.



Ke konstrukci podstavy je tfeba opét pouzit rovinu, ve které podstava lezZi resp. promitani se smérem
kolmym na tuto rovinu. Sestrojime stopy roviny a, v axonometrickém okné ji pouzijeme jako rovinu
konstrukéni, tj. nastavime na ni kolmo na KRov. Pak zde miZeme sestrojit podstavu kuZele — ta se zde
promitne jako kruZnice i podstavu pravidelného Sestibokého hranolu, kterd se promitne jako
pravidelny Sestithelnik. VySku sestrojime zcela analogicky pfedchozimu pfikladu. Na rozdil od néj na
vystupu jiZ nejsou obdélniky znazoriujici jednotlivé primétny.
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3 Priklad — rovinné fezy Konstrukci Fezdi plochy nebo télesa rovinou provadime pomoci piikazu

=2 =4[=-
B Rozdélit B Stfihat
.. . . .. B Rozdélit plochu izodarou @ Zrudit stfih plochy| ,
Rozdélit resp. Stfihat v menu Upravy, popf ikony —=—————— resp. "<—+—==c——— v hlavnim

toolboxu. Abychom dostali obé vétve hyperboly pti hyperbolickém fezu kuzelové plochy, je tfeba
sestriojit dvojkuzel, tj. pouZit pfikaz Transformace/Zrcadlit a ,,zrcadlo” (rovinu soumérnosti) nechat
prochazet vrcholem kolmo na osu kuzele.
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jednodussi je ale rovina vrcholova,
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