3. cviceni: modelovani v prostoru — zaklady pravouhlé axonometrie

1 Priklad (opakovani — matka moudrosti): v Mongeové promitani sestrojme rovinu
«(10,6,9)a body A[4,7?,4]; B[1,4,?], A; B € a; déle pfimku ¢; A; B € c ajeji stopniky.

Otevieme soubor Nastaveni_MP, sestrojime danou rovinu a a zadame body A,[4,0,5]; B;[1,4,0]
(pfipominam, Ze pfi zadavani souradnic je tfeba mit aktivovano axonometrické okno).
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K sestrojeni pldorysu A; bodu A je tfeba sestrojit kolmici k narysné prochazejici bodem A,. V pf. 6 cv.
2 jsme k tomu Géelu poutzili kopii osy y, nyni vyuZijeme tfeti primétnu — bokorysnu. Obrazem bodu A,
v bokorysné (je to bokorys narysu bodu A :-) vedeme promitaci pfimku kolmou k narysné (v rezimu
Orto), kterou ofezeme rovinou a. Koncovy bod takto vzniklé Gsecky je bod A4, v padorysné jiz vidime i
pldorys A; bodu A.
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Abychom ho zobrazili i v axonometrickém okné, pouzijeme bud pfikaz Promitnout, anebo bodem A
sestrojime kolmici na ptdorysnu (opét rezim Orto v bokorysné).
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Zcela analogicky sestrojime bod B a jeho nérys. Pfimka ¢ pak spojuje body A4; B (Ize provést v libovolné
pramétné), jeji stopniky (nejsou jiz popsany) ziskdme prodlouzenimi, kterd zakonéime na zékladnici a
na pfislusné stopé roviny
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Padorys a narys pfimky ¢ poté doplnime jesté do axonometrického priimétu.

2 Priklad (kde je ta pravouhla axonometrie?): Divéte se na ni.
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ransformace  Néstroje Analjza Render Napovida
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Prohlédnéme jeté jednou viechny &ty primétny. Resime-li tuté? dlohu tuzkou na papife, Fedime ji
bud' v Mongeové promitani, anebo v pravouhlé axonometrii. Nas vykres tedy vypada

H

Ng

)
N

NN

-3
&
.-———“”"—__—-__

/
N
D

BRI LEOORE VAR 7 || TE[LH
il 2 ENEY

[
/I\.

~
1S
—
mu
S P pp e g g
S
[

promitani)

]

B
[ R
L2 | Promitnout _{STrack  _|Zakézat
KRov x11.617 ¥ 11164 20,000 | moeFault [ kok [ orte [Rowinny | uchop [ zaznamenévat histori
el 0 @ @ - ¢losallals e o #lolalalxE zlel sl 8l 5@ [0 o

Abychom upfesnili — divame se jen na ,vysledek” ulohy. Pfi ru¢nim feSeni nelze pouzit nékteré operace,
které pouZilo Rhino. Napft. pfi ofezani pfimky rovinou musel za nds systém néjak najit prisecik pfimky
s rovinou. Na papife to za nas nikdo neudéld, takze musime pouzit napf. hlavni pfimky.
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3 Priklad (jak na axonometricky trojuhelni
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.. anebo najit nékoho, kdo to jednou provzdy udélal za nas a napsal programek:
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3 Priklad (pravouhla axonometrie snadno a rychle): Reime ptiklad 2 v pravouhlé
axonometrii zadané axonometrickym trojuhelnikem AXYZ(8,13,14).

Velikosti stran axonometrického trojuhelnika zaddme do axonometrické kalkulacky. V konstrukci
predchoziho pfikladu maximalizujeme axonometrické okno a zaddme lomenou ¢aru podle vysledk
kalkulacky (uzavieme useckou ZX). Jeji Cernou barvu zménime na méné vyraznou, aby axonometricky
trojuhelnik pfilis nerusil samotnou konstrukci. V menu zvolime Pohled/Nastavit Krov/3 body a
priskoCime postupné k bodiim X;Y; Z. Nasledné pak Pohled/Nastavit pohled/Kolmo na Krov. A je
hotovo.
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Pohled kolmy na rovinu axonometrického trojihelnika zrusime z menu Pohled/Nastavit Krov/Zrusit
zménu Krov.




4 Priklad (planimetrické ulohy v pomocnych pramétnach. Jsou dany body
A[12,5,0]; B[1,0,6]; C[2,9,0]; K[0,3,9 ];L[0,10,0]; S[8,0,7].V pravouhlé axonometrii AXYZ(11,9,8)
sestrojte Ctverec s Uhloprickou AC leZici v plidorysné, pravidelny Sestithelnik se stfedem S a vrcholem
B leZici v ndrysné a rovnostranny AKLM; M3 > Kj leZici v bokorysné.

Otevieme soubor Nastaveni_MP, sestrojime obdélnik modelujici bokorysnu a pro vétsi pfehlednost
vzajemné ofeZeme ,zaporné” ¢asti téchto pomocnych priméten. Misto vystinovani doporucuji zvysit
pocet izo€ar — na nasledujicim obrazku je jich dvacet
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Tento model uloZime pod nazvem Nastaveni_PA pro pozdéjsi vyuZiti. V maximalizovaném
axonometrickém okné sestrojime vSechny zadané body a vratime se k predeslému nastaveni pohled(.
Znovu upozoriuji - zasadné a pouze poklepanim na titulek axonometrického pohledu nikoli ikonou
- o
i AC/R
19 4 pohledy
B 4 standardni pohledy

Standardni pohledy by ndm znicily pracné nastavené promitani.

Zadané jednoduché ulohy v pomocnych primétnych vyresSime velmi snadno. Ve dvou pripadech
jedinym prikazem Rhina, pouze v pidorysné musime vzpomenout prvniho stupné zakladni skoly .
O axonometricky priimét se vlibec nemusime starat Rhino se (prozatim) stara za nas.
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Uloha je vyfedena. | v axonometrii. Problém je, Ze tu zadanou jsme trefili s nulovou pravdépodobnosti.
Nyni je na nas, abychom tu pravdépodobnost zvysili na jedni¢ku. Do axonometrické kalkulacky zadame
dany axonometricky trojuhelnik, spocitame souradnice bodl X;Y; Z
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a tyto body pouZijeme ke konstrukci axonometrického trojuhelnika. Nastavime konstrukcni rovinu
pomoci tFi bodl v poradi X;Y; Z a nastavime pohled kolmo na KRov.
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