Šroubový pohyb, šroubovice
Šroubový pohyb - pohyb složený 
                                z rotace (otáčení) kolem osy o
                                a z translace (posunutí) ve směru této osy. 
Rotace a translace jsou v přímé úměrnosti.
Šroubovice je trajektorie bodu v šroubovém pohybu.

Leží na nosné rotační válcové ploše.

Orientace šroubovice je buď pravotočivá nebo levotočivá.
Šroubovice
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 - poloměr
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 - redukovaná výška závitu
      v      - výška závitu
Tečna šroubovice:


S(t) = (r *cos t, r *sin t, vo t, 1); 
t z R,
- šroubovice,

    
S´(t) = (-r *sin t, r *cos t, vo , 0)
                   - směrový vektor tečny

   
tečna v bodě T:
pro t = to :    
                                          X = S(to)+ S´(to)*q ;  q z R,
 - přímka = tečna
 parametrické rovnice pro q = t :
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Řídicí kuželová plocha je množina
všech rovnoběžek s tečnami šroubovice
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            (  

vzdálenost řídicí kružnice na válcové ploše 
s poloměrem r
od vrcholu V je vo
Přímá úměra mezi posunutím a rotací 
posunutí     oblouková míra     radiány             stupně 

v ..................... 2 π r …………2 π……….….360 o 

v0 ..........……....... r ………… 1rad……….….57 o17´45´´(=360 o /2 π) 

d ...................... φr …………. φ …………... φ*360 o /2 π 

Podobné trojúhelníky - redukční úhel (nebo výpočet)

Určení šroubovice 
a) s(o, v, A, orient.) 

b) s(o, v0, A, orient.) 

c) s(o, t ) 

d) s(o, A, B, orient.) 
Zobrazení šroubovice v axonometrii [image: image7.jpg]
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[image: image9.png]Tecna Sroubovice v Mongeové promitini S(o,v,, A, pravo)





Př.1. Šroubování bodu:

a) o zadaný úhel






b) o zadanou výšku
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Oskulační rovina v bodě 
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Oskulační kružnice v bodě 
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Poloměr oskulační kružnice elipsy s poloosami 
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ab

 v jejím ve vedlejším vrcholu:
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Šroubovice v Mongeově promítání:
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Šroubovice v pravoúhlé axonometrii:
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